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Capacidad de carga en muneca

Esta disponible en 6 versiones diferentes:
e M-900iA/200P: 200kg, Brazo muy largo,
montaje en rail (para prensas) e M-900iA/400L: 400kg, Brazo muy largo
* M-900iA/260L: 260 kg, brazo largo * M-900iA/600: 600 hasta 700 kg (opcional)
e M-900iA/350: 350 kg » M-900iA/700: 700 hasta 700 kg (Opcion de software)



LA SERIE DE ROBOTS M-900iA DE 6 EJES TIENE UNA DE LAS CAPACIDADES DE CARGA MAS ALTAS
DISPONIBLES HOY EN DIA EN EL MERCADO, DISENADA PARA MANIPULACION MUY PESADA O MULTIPLES

PIEZAS (DE 200 A 700KG DE CAPACIDAD DE CARGA).

» CARACTERISTICAS Y VENTAJAS

La serie M-900:A, es la solucion para:
¢ Soldadura por puntos de alto rendimiento

e Manipulacion de piezas pesadas

* Paletizacion (capas completas)

M-900iA/260L
M-900iA/350
M-900iA/400L
M-900iA/600/700

2N

M-900iA/200P

B

M-900iA/260L
M-900:A/350

(S

M-900iA/260L
M-900iA/350

ALTO MOMENTO DE MUNECA E INERCIA PERMITIDO
e Habilidad para manipular pinzas grandes
y cargas pesadas a alta velocidad
¢ Flexibilidad en el disefio de la pinza y uso de material
e Capacidad de carga mejorada que
proporciona mejor rendimiento

ROTACION DE J4 EN LA MUNECA -

BRAZO J3 ESTRECHO CON REBORDES

PARA MONTAR EQUIPAMIENTO

e Con ejes de accionamiento huecos para el motor
de la muneca, el brazo J3 es muy estrecho para
facilitar el acceso a espacios estrechos.

El reductor del eje J4 al extremo del J4 mantiene el
brazo J3 inmévil. El eje 4 rota en el extremo del brazo
Reduce el desgaste en la garra

Diserio duradero y fiable - probado en

la industria de la automocion

Cableado del paquete energético simple y fiable

ESTRUCTURA DE MONTAJE

ADICIONAL EN EL BRAZO J3

e Capacidad de montar 25 kg adicionales en
el brazo a plena carga en la muneca

¢ El montaje del equipo cerca de la mufeca en el brazo
rigido J3 permite dejar libres las mangueras de la
garray los cables cortos y evita rasgaduras y roturas.

MUNECA COMPACTA: NO HAY MOTOR Y IP47
No hay ningun elemento eléctrico en la mufeca: Todos los
motores para el movimiento de la mufieca van montados en
el "hombro” del robot - J3.
e Aumenta la fiabilidad del robot reduciendo el riesgo
de dafios de los motores de la mufeca debido a altas
temperaturas o aplicaciones en entornos duros
¢ Diseno compacto para tener acceso a espacios estrechos
e Las altas cargas y ciclos de alta funcion son
posibles gracias a la buena refrigeracion
por aire del motor de la mufeca
Unidad de la muneca sellada contra
el polvo y el agua segln IP67

CONEXIONES ELECTRICAS Y DE AIRE
STANDARDS EN EL EJE J3

Servicios de aire y electricidad

integrados desde el eje J1 al J3

e Conexiones cortas a la herramienta

e Aumento de fiabilidad de la instalacion eléctrica
e Fiabilidad comprobada [(construccién de fabrical

MONTAJE EN LA PARED Y EN EL TECHO

POSIBLE PARA M-900iA 260L Y M-900:A/350

e Facil acceso a la maquina que esta siendo servida

e Maximiza el uso del &rea de trabajo del robot

Nota: Los robots M-900iA/400L y M-900iA/600 se montan
en el suelo, el M-900iA/200P se monta en un rail.

OPCION: ENTORNOS DUROS (SDLP)

Estructura principal protegida contra

salpicaduras de polvo y agua - IP56

® La muneca a prueba de polvo puede
sumergirse en agua - [P67

¢ El conjunto de accionamientos pueden mojarse -
IP 66. (EL conjunto de accionamientos esta
formado por todos los motores, reductores,
engranajes y eje de accionamiento)

e Tornillos anticorrosivos

MOTORES DIRECTAMENTE ACOPLADOS
AL REDUCTOR

e Unidad mecénica simplificada

¢ Reduce el riesgo de averia

e Solucion fiable y concisa

o Alta precision y minimo desfase




Dimensiones

M-900/A/350, M-900:A/260L M-900/A/200P
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